Instrukcja szybkiego uruchomienia
przemiennikow czestotliwosci LG serii iC5
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PORUSZANIE SIE PO GRUPACH PARAMETROW

Sq cztery grupy parametréw do ustawienia wkasciwosci roboczych parametrow.

Parametry podstawowe jak zadawanie

Grupa napedu | czestotliwosci, czas przyspieszania /
Ha zwalniania itp.
F2 H4 ine i
. " 0 Grupa funkcji 1 Podstawowe parqmetry fuqlfcyjne Jlak .
B (wySwietlane F.) regulacja czestotliwosci wyjSciowej, napiecia
e ' ' 12 “ | tp.
= : : Grupa funkcji 2 Parametry aplikacyjne jak operacja PID,
Ha5 : (wy$wietlane H..) | ustawienie drugiego silnika itp.
63 Grupa wejsé/wyjs¢ | Parametry do konstrukcji sekwencii takich jak
(wy$wietlane I..) | ustawienie wielofunkcyjnego terminala itp.

1.Przechodzenie pomiedzy grupami

2.Poruszanie sie w grupie
przyktad - ustawienie parametréw fabrycznych wszystkich grup ,H93-1”




SZYBKI ROZRUCH

1.Ustawienie fabryczne

1.1 Wejscia wielofunkcyjne (przypisanie funkcji do zaciskdw)
- P1 - start / stop do przodu
- P2 — start / stop do tyhu
- P3 - awaryjne zatrzymanie
- P4 - kasowanie btedow
- P5 - predkos¢ nadrzedna JOG

1.2 Zadawanie predkosci —
Programowanie przetgcznikiem 40 p
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(Zaczerniona kropka w srodku przycisku wielopozycyjnego oznacza wcisniecie)

2. Sterowanie klawiaturg falownika:
Aby uzyskac te opcje nalezy zmieni¢ parametry kodow ,drv” i ,frq”
Ustawienie: ,drv’ — 0 (START/STOP z klawiatury falownika)
,frq” — 2 (zadawanie czestotliwosci z potencjometru falownika)

REZYGMACIA Z
MASTANY

REZYGMACIA Z
MASTANY
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2.1 Wejscia wielofunkcyjne

- P1 - nieaktywne

- P2 — nieaktywne

- P3 - awaryjne zatrzymanie

- P4 - kasowanie btedow

- P5 - predkos¢ nadrzedna
2.2  Sterowanie

- Przycisk RUN - start

- Przycisk STOP/RST - zatrzymanie
2.3 Zadawanie predkosci

- Pokretto Vo

3. Sterowanie zdalne pracq i zadawaniem czestotliwo$ci
Aby uzyskac te opcje nalezy ustawi¢ parametry kodow: ,drv’ —1(2)
frg’ =3
3.1 Wejscia wielofunkcyjne
- P1 - start do przodu (start)
- P2 — start do tytu (wybor kierunku obrotdw)
- P3 - awaryjne zatrzymanie
- P4 — kasowanie btedow
- P5 - predko$¢ nadrzedna JOG
3.2 Zadawanie predkosci
- potencjometr — wejscie V1
4. W razie koniecznosci przywrdcenia parametroéw fabrycznych nalezy zaprogramowac kod H93:
1 — wszystkie grupy parametrow
2 — grupa napedu
3 - grupa funkciji 1 (F)
4 — grupa funkcji 2 (H)
5 — grupa wejs¢iwyjse (1)
(patrz przyktad str. 2)
5. W przypadku podtgczenia silnika 0 mocy réznej od znamionowej nalezy zmieni¢ parametr H30.
Sprawdzi¢ (ewentualnie zmieni¢) parametry H31,H32,H33,H34,H36.



KONFIGURACJA PARAMETROW TRYBU STEROWANIA NAPEDEM

WIDOK | NASTAWA | RODZAJ STEROWANIA DZIALANIE
Start — przycisk RUN
0 KLAW'AT(EaEfSE%OWN'KA Stop — przycisk STOPIRST

Zmiana kier. Obrotéw — zmiana parametru kodu DrC z F naR
Start do przodu — zwarcie zaciskow CM i P1 falownika

1 STERngégLiﬁ?ALNE Stop - rozwarcie zaciskéw CM iP1 falownika
(patz sir. 1) Start do tytu — zwarcie zaciskow CM i P2 falownika
Drv P ' Stop — rozwarcie zaciskéw CM iP2 falownika
Start - zwarcie zaciskéw CM i P1 falownika
2 STERSXVQQL?@?ALNE Stop - rozwarcie zaciskéw CM iP1 falownika
(palrz str. 1) Kierunek do przodu - rozwarcie zaciskow CM iP2 falownika

Kierunek do tytu — zwarcie zaciskow CM i P2 falownika
INTERFEJS KOMUNIKACYJNY | Sterowanie poprzez sterownik PLC lub inne urzadzenia tego
ModBus-RTU typu z komunikacjg ModBus

KONFIGURACJA PARAMETROW TRYBU ZADAWANIA CZESTOTLIWOSCI

WIDOK | NASTAWA RODZAJ ZADAWANIA DZIALANIE
KLAWIATURA FALOWNIKA Przyciénij przycisk PROG/ENT, ustaw czestotliwo$¢ Zadang,
0 Sygnat cyfrowy przyciskami,GORA” lub ,DOL”, przycisnij przycisk
PROG/ENT dwa razy.
1 KLAWIATURA FALOWNIKA Przycisnij przycisk PROG/ENT, ptynnie reguluj
Sygnat cyfrowy czestotliwos¢ przyciskami,GORA” lub ,DOL”.
POTENCJOMETR FALOWNIKA Vo , L . .
2 Syanal anal Reguluj czestotliwo$¢ poprzez potencjometr falownika Vo.
ygnat analogowy

POTENCJOMETR ZEWNETRZNY Podfacz potencjometr na zaciski VR,V1,CM falownika (patrz
str.1) — reguluj czestotliwo$¢ poprzez obracanie

3 potencjometru.
Frq PRZETWORNIK NAPIECIOWY 0+10V Podtacz przetwornik na zaciski V1,CM falownika (patrz str.1) —
Sygnat analogowy reguluj czestotliwo$¢ poprzez zadawanie napiecia.
4 PRZETWORNIK PRADOWY 0+20mA Podtacz przetwornik na zaciski |, CM falownika (patrz str.1) -
Sygnat analogowy reguluj czestotliwo$¢ poprzez zadawanie pradu.
5 = Potencjometr falownika + wejscie | | Vo + wejscie |. (potencjometr falownika + wejscie 1)
§ Potencjometr zewnetrzny lub
6 > sygnat napigciowy 0+10V Wejscie V1 + | (sygnat napigciowy + pradowy)
£ + wejscie |
7 @ Potencjometr falownika + we. V1 V0 + wejscie V1 (potencjometr falownika + wejscie V1)
8 INTERFEJS KOMUNIKACYJNY Zadawanie czestotliwosci poprzez sterownik PLC lub inne

ModBus-RTU urzgdzenia tego typu.




KLAWIATURA

NPN/PNP

ELEMENT
KLAWIATURY FUNKCJA OPIS
PRéTJ?\:SK Przycisk pracy | Do obstugi urzadzenia
PRZYCISK Przycisk stopu/ | Zatrzymywanie pracy lub
STOP/RST kasowania | kasowanie biedu
POTENCJOMETR o , N
. Czestotliwos¢ | Do zmiany czestotliwosci
min-max
PRZELACZNIK Wybor Polaryzacja napiecia zasilajacego wejscia
NPN/PNP y Wielofunkcyjne (NPN -, PNP +)
Wejscie do parametru oraz zatwierdzenie
° PROG/ENT (wcisniecie 2 razy) zmiany warto$ci parametru
AP AN Przechodzenie migdzy parametrami w gére
A »GORA oraz zwiekszanie wartoci parametru
PRZELACZNIK |w DOL” Przechodzenie miedzy parametrami w dét
4. " oraz zmniejszanie wartosci parametru
Przechodzenie migdzy grupami parametrow
KIERUNKOWY | 2 W PRAWOQ” | w prawo oraz przesuwanie w prawo kursora
po warto$ci parametru
Przechodzenie migdzy grupami parametréw
| W LEWO” w lewo oraz przesuwanie w lewo kursora po

wartosci parametru

UWAGA: Aby zapamieta¢ kazdy ze zmienianych parametrow nalezy dwa razy szybko
wcisnacC przycisk 4-kierunkowy PROG/ENT




OPIS WAZNIEJSZYCH PARAMETROW PROGRAMU

. Mozliwos¢
Grupa | Widok - L
Napedu na Opis Zakres nastaw Lfls;awwnle ustawienia
(drive) | ekranie abryczne | podczas
pracy
Czestotliwos¢ wyjsciowa:
0.00 godczas. pracy. , 0 do czestotliwosci maksymalnej [Hz] 0.00 Tak
zestotliwo$¢ zadawana:
podczas stopu.
ACC | Czas przyspieszania 0 do 60000 [s] 5 Tak
DEC | Czas zwalniania 0 do 60000 [s] 10 Tak
0 Klawiatura( patrz str. 5 instrukcji)
Drv Tryb sterowania napedem 1 Fx/Rx — 1 ( patrz str. 5 instrukgji) 1 Nie
START/STOP 2 | FxIRx -2 (patrz str. 5 instrukcji)
3 | ModBus( patrz str. 5 instrukcji)
0 Klawiatura — 1 ( patrz str. 5)
1 Klawiatura — 2( patrz str. 5
instrukgii)
2 | Vo-pot. falownika ( patrz str. 5)
Frq Tryb zadawania czestotliwosci 2 Xg;ggf% Iié?rsut:é:(l;:”) 0 Nie
5 | Vo +I( patrz str. 5 instrukciji)
6 | V1+I(patrz str. 5 instrukciji)
7 Vo + VA( patrz str. 5 instrukgii)
8 | ModBus( patrz str. 5 instrukcji)
St Czestotliwos$¢ 1 pracy wielokrokowej | 0 + F21 [HZ] (0...czestotliwos¢ maksymalna) 10.00 Tak
St2 Czestotliwos¢ 2 pracy wielokrokowej | 0 = F21 [Hz] (0...czestotliwos¢ maksymaina) 20.00 Tak
St3 Czestotliwos¢ 3 pracy wielokrokowej | 0 + F21 [Hz] (0...czestotliwo$¢ maksymalna) 30.00 Tak
Cur Prad wyj$ciowy * [A] (parametr tylko do odczytu) * *
RPM | Predkos¢ silnika * [Obr/min] (parametr tylko do odczytu) * *
DCL | Napiecie DC * [v] (parametr tylko do odczytu) * *
. . vOL | Napiecie [V]
voL <Ev5§§2r“§§tkﬁ°nﬁﬂ'yk3v 0. H73) POr_| Moc [kWW] oL
' tOr | Moment [kgf m]
nOn | WySwietlanie btedu * * *
DrC Ustawienie kierunku silnika F Forward — do przodu F Tak
( przy wybranym Drv-0) R | Reverse —do tylu
Grupa
FU1
FO Skok do Zadanego numeru kodu 1+60 1 Tak
0 brak blokady
F1 Blokada pracy 1 blokada pracy do przodu 0 Nie
2 blokada pracy wstecz
0 [Liniowy
F2 Wzorzec przyspieszania 1 Krzywa S 0 Nie
( nastawa H17;H18)
0 Liniowy
F3 Wzorzec zwalniania 1 Krzywa S 0 Nie
(nastawa H17;H18)
0 | Zwalnianie (czas DEC)
F4 Tryb stopu 1 hamowanie pradem statym 0 Nie
2 | wolny wybieg




Widok Mozliwo$é
Grupa Opis Ustawienie | ustawiania
na Zakres nastaw
FU1 . fabryczne | podczas
ekranie
pracy
F8 Czestotpwosp progowa hamowania F23+60[Hz] 5 Nie
wstrzykiwaniem pradu statego
Fo Opozmgme ;a’:qczama hamowania 0+60[s] 0 Nie
wstrzykiwaniem pradu statego
F10 Napigcie hamowania wstrzykiwaniem 0+200[%] 50 Nie
pradu statego
F11 Czas hamowania wstrzykiwaniem 0+60[s] 0 Nie
pradu statego
Napiecie poczatkowe hamowania . .
F12 wstrzykiwaniem pradu statego przy starcie 0+200[%] 50 Nie
Czas poczatkowy hamowania . .
F13 wstrzykiwaniem pradu statego przy starcie 0+60[s] 0 Nie
F14 Czas wzbudzania silnika 0+60[s] 1 Nie
F20 | Czestotliwos¢ funkcji JOG 0+400[Hz] 10 Nie
F21 Czestotliwo$¢ maksymalna 40+400[Hz] 60 Nie
F22 | Czestotliwo$¢ bazowa (znamionowa) | 30 + F21 [HZ] 60 Nie
F23 | Czestotliwo$¢ poczatkowa 0+10[Hz] 0.1 Nie
F24 | Wybor granicy czestotliwosci ? .ll\.l;i 0 Nie
F25 Gérna granica czestotliwo$ci 0+ F21[Hz] 60 Nie
F26 Dolna granica czestotliwosci F23 + F25 0 Nie
F27 | Wybor forsowania momentu 0 Recznie . 0 Nie
1 Automatycznie
F28 Forsowanle"momentu w kierunku 0.0+ 15.0 [%] 5 Nie
,d0 przodu
F29 Forsow?nle momentu w kierunku 0.0+ 15.0 [%] 5 Nie
,wstecz
0 Liniowa
F30 | Charakterystyka V/f 1 Kwadratowa 0 Nie
2 Uzytkownika
F31 Charakte.ryst’yka VIf uzytkownika 0+F33[Hz] 15 Nie
- czestotliwo$¢ 1
F32 Chargktgrystyka VIf uzytkownika 0+ 100 [% 25 Nie
- napiecie 1
F33 Charakte.ryst’yka VIf uzytkownika F31 + F35 [H] 30 Nie
- czestotliwo$¢ 2
F34 Chargktgrystyka VIf uzytkownika 0+ 100 [% 50 Nie
- napiecie 2
F35 Charaktelryst’yka VIf uzytkownika F33 + F37 [Hz] 45 Nie
- czestotliwo$¢ 3
F36 Chargktgrystyka VIf uzytkownika 0+ 100 [%] 75 Nie
- napiecie 3
F37 Charakte.ryst’yka VIf uzytkownika F35+ F21 [Hz] 60 Nie
- czestotliwo$¢ 4
F38 Chargktgrystyka VIf uzytkownika 0+ 100 [% 100 Nie
- napiecie 4
F39 Regulacja napiecia wyj$ciowego 40.0 + 110 [%] 100 Nie
F40 Oszczedzanie energii 0+30[%] 0 Tak
F50 Wybor 9Iektrop|cznego . 0 Nie 0 Tak
zabezpieczenia termicznego— 1 min | 1 Tak
F51 | ozom elektronicznego | F52+200 %] 150 Tak
zabezpieczenia termicznego — 1 min
F52 Poziom elektronicznego 50 + F51 [%] 100 Tak

zabezpieczenia termicznego — ciagly




Widok Mozliwo$é
Grupa Opis Ustawienie | ustawiania
na Zakres nastaw
FU1 . fabryczne | podczas
ekranie
pracy
F53 | System chiodzenia silnika 0 Ch%odzen!e whasne 0 Tak
1 Chtodzenie wymuszone
F54 Poziom alarmu przecigzenia 30 + 150 [%] 150 Tak
F55 | Czas trzymania alarmu przecigzenia | 0+ 30 s] 10 Tak
F56 | Wybor wytaczenia od przecigzenia ? .ll\.l;i 1 Tak
F57 Poziom wylgczenia od przecigZenia 30 + 200 [%] 180 Tak
F58 Czas opoznienia wylgczenia od 0+ 60 [s] 60 Tak
przecigzenia
Grupa
FU2
HO Skok do Zadanego numeru kodu 1+95 1 Tak
H1 Historia poprzednich btedéw 1 nOn *
H2 Historia poprzednich btedéw 2 nOn *
H3 Historia poprzednich btedéw 3 nOn *
H4 Historia poprzednich btedéw 4 nOn *
H5 Historia poprzednich btedéw 5 nOn *
S . 0 Nie
H6 Kasuj historig btedow 1 Tak 0 Tak
H7 Czestotliwo$¢ oczekiwania 0 + czestotliwo$¢ max. [Hz] 5 Nie
H8 Czas oczekiwania dla operacji H7 0+10]s] 0 Nie
Nachylenie poczatku krzywej S . 0 .
H17 (diaF2iF3) 1+100 [%)] 40 Nie
Nachylenie konca krzywej S . 0 .
H18 (dlaF2iF3) 1+100 [%)] 40 Nie
H19 Ochrqna przed zanikiem fazy 0 Nie 0 Tak
wyjsciowe; 1 Tak
H20 | Wybdr startu po wigczeniu zasilania (1) 'Il\'“ai 0 Tak
H23 Pozmm ograniczenia pradu przy 80 + 200 [%] 100 Tak
szukaniu predkosci
H24 | Wzmocnienie P szukania predkosci 0 +9999 100 Tak
H25 | Wzmocnienie | szukania predkosci 0 +9999 1000 Tak
H26 llo$¢ podejmowanych prob restartu 0+10 0 Tak
Ho7 Czas opdznienia przed 0+ 60[s] 1 Tak
automatycznym restartem
H30 | Wybdr mocy znamionowej silnika 0.2;0.75; 1.5; 2.2 [kW] * Nie
H31 llos¢ biegundw silnika 2+12 4 Nie
H32 | Znamionowy poslizg silnika 0+10[Hz] * Nie
H33 | Znamionowy prad skuteczny silnika 0+20[A] * Nie
H34 | Prad skuteczny silnika bez obcigzenia | 0.1 + 20 [A] * Nie
H36 | Sprawnos¢ silnika 70 = 100 [%] * Nie
0 Charakterystyka V/f
1 Kompensacja poslizgu
H40 | Wybdr trybu sterowania 2 PID 0 Nie
3 Sterowanie wektorowe
bezczujnikowe
. 0 Nie
H41 Autotuning 1 Tak 0 Tak
H42 | Rezystancja stojana 0+10[Q] 0 Tak
H44 Induktancja uptywnosci 0+10 [mH] 0 Tak
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. Mozliwos¢
Widok I L
Grupa . Ustawienie | ustawiania
FU2 na Opis Zakres nastaw fabryczne | podczas
ekranie
pracy

H45 | Wzmocnienie P bezczujnikowe 0 + 32767 1000 Tak
H46 | Wzmocnienie | bezczujnikowe 0 + 32767 100 Tak
H50 | Wybér sygnatu sprzezenia PID (1) {/ 1 0 Nie
H51 Wzmocnienie P dla sterowania PID 0 +999.9 [%] 300 Tak
H52 | Wzmocnienie | dla sterowania PID 0.1+32.0]s] 1 Tak
H53 | Wzmocnienie D dla sterowania PID 0.1+30.0[s] 0 Tak
H54 | Wzmocnienie dla sterowania PID 0 +999.9 [%] 0 Tak
H55 Slrsnica czestotliwosci dla sterowania 0+ F21 [Hz] 60 Tak

0 Rozkaz predkosci

1 Czas przyspieszania

2 Czas zwalniania

3 Tryb napedu

4 Tryb czestotliwo$ci

5 Czestotliwos¢ krokowa 1

. - 6 Czestotliwos¢ krokowa 2

H72 Ekran po zatgczeniu zasilania 7 Czestotliwosé krokowa 3 0 Tak

8 Prad

9 Predko$¢

10 Napiecie szyny DC

11 Ekran uzytkownika

12 Wyswietlanie btedu

13 Kierunek silnika

0 Napiecie
H73 | Wybdr ekranu uzytkownika 1 Moc 0 Tak

2 Moment

Wzmocnienie dla wyswietlania .

HT4 | brodkosd sinika y 0 + 1000 [%] 100 Tak

0 Nie

1 Wszystkie grupy

. . . 2 Grupa napedu ( DRIVE) .

HI3 Inicjowanie parametréw fabrycznych 3 Grupa funkgji 1 (FU1 ) 0 Nie

4 Grupa funkcji 2 (FU2)

5 Grupa funkgiji I/O
H94 | Ochrona zapisu parametréw 0+ FFF 0 Tak
H95 | Ochrona zmiany parametrow 0+ FFF 0 Tak

Grupa
110

10 Skok do zadanego numeru kodu 1+63 1 Tak
1 \S/Baia czasowa filtru dla wej$cia sygnatu 0 +9.999 [ms] 10 Tak
12 Minimalne napigecie wejscia VO 0+10[V] 0 Tak
13 Czestotliwos¢ odpowiadajaca 12 0 +400[Hz] 0 Tak
14 Maksymalne napiecie wejscia VO 0+10[V] 10 Tak
15 Czestotliwos¢ odpowiadajaca 14 0 +400[Hz] 60 Tak
6 \S/t1a’fa czasowa filtru dla wejscia sygnatu 0+ 9.999 [ms] 10 Tak
17 Minimalne napiecie wejscia V1 0+10[V] 0 Tak
I8 | Czestotliwo$¢ odpowiadajaca 17 0+F21[Hz] 0 Tak
19 Maksymalne napiecie wejscia V1 0+10[V] 10 Tak
110 | Czestotliwo$¢ odpowiadajaca 19 0+ F21[Hz] 60 Tak
[11 | Stata czasowa filtru dla wej$cia sygnatu | | 0 = 9.999 [ms] 10 Tak
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. Mozliwos¢
Widok . L
Grupa . Ustawienie | ustawiania
10 na Opis Zakres nastaw fabryczne | podczas
ekranie
pracy
[12 | Minimalny prad wejsciowy 0 +20 [mA] 4 Tak
113 | Czestotliwo$¢ odpowiadajaca 112 0+ F21[Hz] 0 Tak
114 | Maksymalny prad wejscia | 0+ 20 [mA] 20 Tak
115 | Czestotliwo$¢ odpowiadajaca 114 0+ F21[Hz] 60 Tak
Kryterium zaniku sygnatu analogowego 0 Brak
116 oredkosci 1 Potowa nastawy 12 lub 17 lub 12 0 Tak
2 Ponizej nastawy 12 lub 17 lub 12
0 Fx — praca do przodu
1 Rx — praca do tytu
2 Bx — blokada pracy
3 RST - kasowanie btedu
4 JOG - czestotliwo$¢ nadrzedna
5 Speed - L (czestotliwos¢ krokowa-
- niska)
Speed — M (czestotliwos¢
6 krokowa-
- $rednia)
7 Speed - H (czestotliwos¢ krokowa-
- wysoka)
XCEL - L (czas krokowy
zwiekszanialzmniejszania f - krotki
XCEL - M (czas krokowy
9 zwigkszania/zmniejszania f -
120 Okreslenie zacisku P1 terminala Sredni 0 Tak
wielofunkcyjnego wejsciowego 10 XCEL - H (czas krokowy
zwiekszania/zmniejszania f - dugi
11 Hamowanie pradem statym
12 Wybdr drugiego silnika
15 Reg. czestotliwosci - gbra
16 Reg. czestotliwosci - dét
17 Podtrzymanie impulsu
zalaczajacego Fx/Rx
18 EXT-A ( zewnetrzne wytaczenie
awaryjne — styk NO)
19 EXT-B ( zewnetrzne wylaczenie
awaryjne — styk NC)
21 Zamiana PID na U/f
22 Naped gtowny
23 Trzymanie zadawanej analogowo f
o4 Zatrzymanie
zwiekszania/zmniejszania f
o | Okreslenie zacisku P2 terminala Takie jak powyzej dia 120 1 Tak
wielofunkeyjnego - wejSciowego
oy | Okreslenie zacisku P3 terminala Takie jak powyze] dia 120 2 Tak
wielofunkcyjnego - wejsciowego
o | Okreslenie zacisku P4 terminala Takie jak powyzej dla 120 3 Tak
wielofunkcyjnego - wejsciowego
jog | Okreslenie zacisku PS terminala Takie jak powyzej dia 120 4 Tak
wielofunkeyjnego - wejsciowego
17 Staig czasowa wielofunkcyjnego 2 +50 15 Tak
terminala wej$ciowego
130 | Czestotliwo$¢ krokowa 4 0+ F21[Hz] 30 Tak
131 | Czestotliwo$¢ krokowa 5 0+ F21[Hz] 25 Tak
132 | Czestotliwo$¢ krokowa 6 0+ F21[Hz] 20 Tak
133 | Czestotliwo$¢ krokowa 7 0+ F21[Hz] 15 Tak
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. Mozliwo$¢
Widok . L
Grupa . Ustawienie | ustawiania
10 na Opis Zakres nastaw fabryczne | podczas
ekranie
pracy
134 | Czas przyspieszania 1 0 +600 [s] 3 Tak
I35 | Czas zwalniania 1 0 +600 [s] 3 Tak
136 | Czas przyspieszania 2 0 +600 [s] 4 Tak
137 | Czas zwalniania 2 0+ 600 [s] 4 Tak
138 | Czas przyspieszania 3 0+600[s] 5 Tak
139 | Czas zwalniania 3 0+600[s] 5 Tak
140 | Czas przyspieszania 4 0+600](s] 6 Tak
141 | Czas zwalniania 4 0+600(s] 6 Tak
142 | Czas przyspieszania 5 0+600]s] 7 Tak
143 | Czas zwalniania 5 0 +600 [s] 7 Tak
144 | Czas przyspieszania 6 0 +600 [s] 8 Tak
145 | Czas zwalniania 6 0 +600 [s] 8 Tak
146 | Czas przyspieszania 7 0 +600 [s] 9 Tak
147 | Czas zwalniania 7 0+ 600 [s] 9 Tak
0 Czestotliwosé
o 1 Prad
150 | Wyjscie AM 2 Napiecie 0 Tak
3 Napiecie szyny DC
151 | Regulacja wyj$cia AM 100 + 200 [%] 100 Tak
152 | Poziom detekcji czestotliwosci 0+ F21[Hz] 30 Tak
153 | Pasmo detekcji czestotliwosci 0+ F21[Hz] 10 Tak
0 FDT-1 (kazda f krokowa z
wyprzedzeniem 153/2)
1 FDT-2 (152 z wyprzedzeniem 153/2
FDT-3 (przechodzenie w gore i w
2 dét przez 152/2 z wyprzedzeniem
153)
3 FDT-4 (zataczenie przy 152,
wytaczenie przy 152-153/2)
4 FDT-5(dziatanie odwrotne jak w p.3)
5 OL (przekroczenie F54 po F55)
AT . 6 OL (przeciazenie falownika)
Okreslenie wyjsciowego terminala
154 wielofunkcyjnego MO ! Utyk 12 Tak
8 OV (UDC>400V)
9 LV (UDC<200V
10 OH (przegrzanie falownika; awaria
chtodzenia)
11 Zanik zadawania czestotliwosci
12 Praca
13 Stop
14 Stata predko$¢
15 Szukanie
16 Gotowos¢
17 Sygnat btedu
155 f;:é‘gﬁlpggeﬁafgg% 300 Jak wyzej dia 154 17 Tak
_ " Bit0 | Niskie napiecie
156 %i?mgyﬁggﬁ*u blgdu dia wyjs¢ Bit1 | Wylaczenie Bit 1 Tak
Bit 2 llo$¢ automatycznych restartéw
T . 0 Kontynuacja operacji
Wybér dziatania przy zaniku sygnatu .
162 zaxcliawania czestgtli\yvoéci & 1 Wolny wybieg 0 Tak
2 Stop
163 Czas oczekiwania po zaniku sygnatu 0.1+12]s] 10 Tak

zadawania czestotliwoSci






